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(54) 수 륙 양용 전 투 차 량 
(57) 요 와 
본 발 명 은 동일한 트랙 벨 트 로 서 지 면 과 수면 위 를 달릴 수 있도록 한 플 래 닝 (0\1300108) 트 랙 과 구 동 (Driving) 
트 랙 으로 구성된 궤도 벨트 시 스 템 을 갖춘 수 륙 양용 전 투 차 량 (400011161048 Fighting Vehicle) 에 관한 것으로서, 
더욱 상세히 설 명 하 면 수 륙 양용 전 투 차 량 은 지 상 에서는 전 방 에 조 향 을 위하여 2 열 4 개 의 타 이 어 로 구성된 두 셋 
트 의 플래닝 트 랙 과 후 방 에 2 열 다 섯 개 의 타 이 어 로 구성된 구동 트 랙 의 좌우 셋 트 로서 엔 진 의 동 력 에 의해 구동 
되도록 하였으며, 수 상 에서는 전면 궤도 벨 트 는 조 향 과 더불어 플래닝 기 능 을 갖도록 수 면 과 의 접촉 시, 구름 마 
찰 만으로 회 전 하 도록 하였으며, 후 방 의 궤 도 벨 트 는 지 상 에 서 가 동 되 는 동일한 엔 진 으 로 구 동 되는데, 임 계 속도 
이 하 에 서는 궤 도 벨 트 의 하이 트 랙 으 로서 연 속 적 으로 임 의 의 양 의 물 을 후 방 으로 배 제 시 키 는 반 작 용 에 의해 앞 으 
로 진 행 하고, 임 계 속도 이 상 에서는 수 면 과 의 구 름 마 찰 로서 수상 이 동 이 개 시 되며, 가 속 하 면 보다 빠른 속 도 로 수 
면 상 을 달리게 되는 것을 특 징 으로 한다. 
대 표 도 - 도 1 
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도 3 은 발 명 인 수 륙 양용 전 투 차 량 (100) 의 측면 사 시 도 (33) 로 서 해당 차 량 이 지 면 이나 수면 위 를 진행 시, 전 
방 2 열 4 개 의 타 이 어 (10) 로 플래닝 트 랙 (11) 과 후방 2 열 5 개 의 타 이 어 (10) 로 구동 트 랙 으로 좌우 각 2 조 의 벨트 
트 랙 으로 구 성 되어 있고, 부가 부 력 으로서 후 측 브이 (20) 와 좌측 브 이 (21) 을 보여 주고 있다. 또한, 전면 사시 
도 (36) 에 는 로우 트 랙 으로 구성된 전방 플래닝 트 랙 (11) 과 좌 우측 부가 부 력 (21,22) 이 배 치 된 모 습 을 보여 주 
고 있고, 후면 사 시 도 (36) 에 는 좌우 측면 부가 부 력 (21,22) 와 하 이 트 랙 으로 형성된 후 방 의 구동 트 랙 (12) 의 단 
면 을 보여 주고 있다. 여기서, 본 발 명 인 수 륙 양용 전 투 차 량 (100) 이 고 속 으로 수면 위 를 주행 시, 해당 시스템 
의 무게 중 심 (060667 01 G&ravity) 을 가능한 한 낮 추 면서, 압력 중 심 (060167 of Pressure) 보 다 앞으로 위 치 하 도 
록 하는 것이 해당 시 스 템 의 주행 안 정 성 을 향 상 시킨다. 

도 4 는 본 발 명 인 수 륙 양용 전 투 차 량 (100) 의 평면 사 시 도 로 서 부 가 부 력 으로서 후 측 브 이 (20) 과 좌우측 브이 
(21,22) 를 전 개 하 고 있는 모 습 으로, 임 계 속 도 이 하 로서 수 중 에서 진행 할 경 우 에 해 당 된다 

도 5 도 역시 본 발 명 인 수 륙 양용 전 투 차 량 (100) 의 배면 사 시 도 로서 임 계 속 도 이 하 로 진행 시, 후 측 부 이 (20) 와 
좌 우측 브 이 (21,22) 가 전개 되어 있는 상 태 이며, 전 방 의 플래닝 트 랙 (11) 이 로우 트 랙 으로 트랙 벨트 면 을 형 
성 하 고 있고, 후방 트 랙 은 구 동 을 위해 하이 트 랙 으로 형성된 구동 트 랙 (12) 의 트랙 벨트 면 을 보여 주고 있다 
참 고 로, 본 발 명 이 수상 위 를 고 속 으로 주행 시, 시 스 템 의 무게 중 심 (6.6) 이 압 력 의 중 심 (6.?) 보 다 앞에 위 치 하 
도록 하는 것이 시 스 템 의 주행 안 정 성 을 높여 준다 

본 발 명 의 상 륙 작전 실시 예 를 들어 본 발 명 의 작 용 효 과 를 설 명 하 고자 한다 

적의 임 의 의 해 안 으 로 상 륙 작 전 을 실 시 하는 2-03 에 전투 병 력 과 본 발 명 인 수 륙 양용 전투 차 량 을 실은 수 송 전 
단 이 해 안 으로부터 수평선 너 머 에 서 상 륙 작 전 을 개 시 하 고자, 분 대 의 전투 병 력 을 실은 본 발 명 의 수 륙 양용 전투 
차 량 이 수 송 함 의 하역 데 크 로 부터 임 계 속 도 ( 약 13 0/8) 이 상 으로 해 면 으로 진 입 하 면 , 바로 해 면 상 에서 중량 
30 톤 의 본 발 명 의 수 륙 양용 전투 차 량 (100) 이 가 속 하여 시속 120 의 수상 이동 속 도 로서 적의 해 변 을 향하여 
질 주 하게 된다. 만일 수 송 함의 하역 데 크 로부터 에이 0 이 하 로 출 발 하게 되는 경 우 에는 본 발 명 인 수 륙 양 용 
전투 차 량 (200) 의 측 면 과 후 면 으 로부터 각 브 이 (800》) 들 을 전 개 하고, 엔진 출 력 을 올리면 본 발 명 의 후방 구동 
궤 도 벨 트 가 가속 회 전 하 게 되고, 구동 궤 도 벨 트 를 형 성 하고 있는 구동 하이 트 랙 의 반 작 용 에 의해 해당 차 량 은 
전 진 하여, 임 계 속 도 (13 \/\) 에 서 전방 플래닝 트 랙 이 부 상 하면서 궤 도 벨트 전 체 가 해 상 으 로 의 이 동 을 개 시 하 
게 된다. 이때, 전 개 되었던 브 이 들 을 제 위 치 로 옮긴 다음, 가 속 하 여 역시 시속 120 으로 수상 이 동 한다. 
해 면 으로부터 해 변 의 지 면 으로 진입 시 에 는 해 변 의 지면 상 태 에 따라 주 행 속 도 를 감 속 하 여 그대로 진 행 하여 해 
면 으 로부터 지 면 에 도 달 하 고, 해당 전 투 차 량 의 화 력 으로 적의 해안 진 지 를 제 압 한 후에 전투 병 력 을 투 입 하 게 
된다 


만일 전 황 이 불 리 하게 되어 퇴각 시 에 는 해 변 의 지 면 에 서 의 주 행 속 도 (60 10/1: 수 상 이동 임 계 속 
로서 그 대로 해 면 으로 진 입 하 여 가 속 하 여 120 10 ㅁ / ㅠ 의 속 도 로서 수상 이 동 하 여 수 송 전 단 으로 복 귀 하 게 된다. 


도 2 는 본 발 명 이 부 가 부 력 에 의한 흘 수선 아래 수 중 에서 임 계 속도 이 하 의 저 속 으로 이 동 하 는 실시 예 . 
도 3 은 본 발 명 이 부가 부 력 을 제 위 치 에 구 비 하고 있는 측면 및 전 , 후 면 사 시 도 


도 5 는 본 발 명 이 부가 부 력 을 전 개 하고 있는 배면 사 시 도. 


* 도 면 의 주요 부 분 에 대한 부 호 의 설명 * 
10: 타이어 11: 로 우 트 랙 의 플래닝 트랙 


12: 하 이 트 랙 의 구 동 트랙 20: 후 촉 브이 
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[0066] 21: 좌 측 브이 22: 우 측 브 이 
[0067] 100: 수 륙 양용 전 투 차 량 
도면 
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